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The union or coupling nut consists of an inner body (1) carrying the inner thread, an outer body (3) located 
rotationally on this and on the outer side has a tool contact surface (4). A free running coupling continuously 
in the closing rotational direction with at least one coupling element (5) is arranged between the inner and 
outer bodies (1,3). So that free running in the opening rotational direction, gives way radially outwards until 
over the tool contact surface (4) of the outer body (3). So that only with the holding down of the coupling 
element by a tool, seating on the relevant tool contact surface (4) of the outer body (3). So that only with the 
holding down of the coupling element by a tool, seating on the relevant tool contact surface (4), the 
rotational pick-up also results in the opening rotational direction. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eineVorrichtung 
zum Einfuhren eines elektrisch oder optisch leitenden 
Kabels in ein entsprechendes Gerat, einen Verbinder s 
oder dergl. der im Gattungsbegriff des Patentanspruchs 
1 naher bezeichneten Art. 

[0002] Es gibt eine Viefzahl von Geraten, Steckver- 
bindern oder dergl., in die zu Zwecken der Energiean- 
bindung oder Ubertragung von Steuerungssignalen Ka- 10 
bel eingefuhrt werden mussen und an denen unsach- 
gemaBe Manipulationen nicht vorgenommen werden 
sollen, um Schaden oder Sicherheitsrisiken zu vermei- 
den. Die Kabeleinfiihrung verlangt, daB das betreffen- 
den Gerat oder das Verbindungselement bei der Mon- is 
tage des Kabels often ist, um danach verschlossen zu 
werden. Sofem dafurSchrauben vorgesehen sind, kann 
man solche mit kodierten Kopfen verwenden, die nur mit 
Spezialwerkzeugen bedient werden konnen. Es gibt 
auch Schrauben mit Kopfen, die nur in einer Drehrich- 20 
tung geschraubt werden konnen, um ein nachtragliches 
Offnen des jeweiligen Gerates ohne Zerstorung be- 
stimmter Teile zu unterbinden. In den meisten Fallen ist 
den vorgesehenen Sicherheitsvorschriften jedoch Ge- 
nuge getan, wenn zum Losen der Versch lu Bei n richtung 25 
ein Werkzeug verwendet werden muB, also ein Offnen 
oder Losen von Hand nicht moglich ist. Bei Kabelein- 
fuhrungen der eingangs genannten Art kennt man hin- 
sichtfich derschraubbaren Uberwurfm utter derartige Si- 
cherheitsvorkehrungen bislang nicht. 30 
[0003] Aus dem Dokument US-A-5,653,605 ist eine 
am Ende eines rohrfdrmigen Hohlkorpers sitzende 
Uberwurfm utter zur Sicherung von elektrischen Steck- 
verbindem bekannt, die einen Innenkorper in Gestalt ei- 
nes Innenringes und einen AuBenkorper in Form eines 35 
Sicherungsringes aufweist. Der auBere Sicherungsring 
ist gegenuber dem Innenring sowohl verdrehbar als 
auch axial verschiebbar. Die axiale Verschiebung des 
mit auBeren Schlusselflachen versehenen Sicherungs- 
ringes dient dazu, den Sicherungsring mit dem Innen- 40 
ring entweder drehfest zu verbinden oder die drehfeste 
Verbindung zu losen. Befindet sich der Sicherungsring 
in derjenigen axialen Position, in dererin Drehrichtung 
lose gegenuber dem Innenring ist, kann er durch Ver- 
drehen mit dem Hohlkorper drehfest gekuppelt bzw. da- *s 
von wieder gelost werden. Die drehfeste Verbindung 
des Sicherungsringes in einem Falle mit dem innenring 
und im anderen Falle mit dem Hohlkorper ist in beiden 
Drehrichtungen wirksam. 

[0004] Aus dem Dokument EP 0 739 055 A1 geht eine so 
fur Maschinen bestimmte elektrische AnschluBvorrich- 
tung hervor, die eine auf einen Gewindeansatz auf- 
schraubbare Mutter aufweist. Das Drehen der Mutter 
wird uber einen AuBenring bewirkt, der in Anzugsdreh- 
richtung in Eingriff mit der Mutter steht und entgegen ss 
der Anzugsdrehrichtung gegenuber der Mutter freilau- 
fen kann. Dazu weisen der Mutterkorper und der AuBen- 
ring entsprechend miteinander in Eingriff stehende 



Stirnverzahnungen auf, fur deren AuBereingriffbringen 
der AuBenring in axialer Richtung auf dem Mutterkdrper 
verschieblich ist. Um zum Losen der Schraubverbin- 
dung den AuBenring mit dem Mutterkorper drehfest zu 
verbinden, ist ein Bolzen vorgesehen, der in radial mit- 
einander auszurichtende Bohrungen des AuBenringes 
und des Mutterkdrperseingesetztwird. Eineselbstatige 
Blockierung des Freilaufs ist hier nicht vorgesehen. 
[0005] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
gattungsbildende Vorrichtung zu schaffen, bei der ein 
Losen der Uberwurfmutter auch bei geringen Anzugs- 
momenten die Verwendung eines Werkzeugs erfordert, 
also ein Abschrauben der Uberwurfmutter von Hand 
nicht moglich ist. 

[0006] Diese Aufgabe wird nach der Erfindung bei ei- 
ner gattungsgemaBen Vorrichtung durch diekennzeich- 
nenden Merkmale des Patentanspruchs 1 gelost. 
[0007] Fur die Erfindung ist wesentlich, daB die Frei- 
laufkupplung der Uberwurfmutter dann in Aktion tritt, 
wenn der AuBenkorper von Hand Oder mittels eines un- 
geeigneten, nicht ordnungsgemaB auf der Werkzeug- 
Anlageflache aufsitzendem Werkzeug in Offnungs- 
bzw. Losedrehrichtung gedreht wird. Dann namlich er- 
folgt eine Mrtnahme des Innenkorpers der Uberwurfmut- 
ter nicht, infolgedessen findet am Innengewinde des In- 
nenkdrpers der Uberwurfmutter ein Schraubvorgang 
nicht statt. Andererseits ist mittels des geeigneten 
Werkzeugs, welches auf die Werkzeug-Anlageflache 
des AuBenkorpers unter Niederhalten des Kuppelglie- 
des paBt, ein Losen der Uberwurfmutter auch unter 
Uberwindung eines in Sch I ieBdreh richtung aufgebrach- 
ten Anzugdrehmomentes moglich. Hierdurch wird in der 
Offnungsdrehrichtung der Oberwurfm utter ein Auswei- 
chen des Kuppelgliedes iiber die Werkzeug-Anlagefla- 
che in radialer Richtung nach auBen hinaus unterbun- 
den und dadurch kommt das Kuppelglied in eine kraft- 
schliissige Verbindung mit dem Innenkorper, der sich 
daraufhin bei entsprechender Betatigung des Werkzeu- 
ges zusammen mit dem AuBenkorper in Offnungs- bzw. 
Losedrehrichtung mitdreht. 

[0008] Vorteilhafte Ausgestaltungsmerkmale der Er- 
findung ergeben sich aus den Merkmalen der Unteran- 
spruche. 

[0009] Die Erfindung wird nachfolgend anhand der 
Zeichnung an einem Ausfiihrungsbeispel noch naher 
erlautert. Dabei zeigen: 

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung einer Uber- 
wurfmutter fur eine Kabeleinfiihrung, 

Fig. 2 eine weitere perspektivische Darstellung der 
Uberwurfmutter nach Figur 1 , in der zur Sicht- 
barmachung der Freilaufkupplung das Ober- 
teil des AuBenkorpers weggebrochen ist, 

Fig. 3 eine Draufsicht auf die Uberwurfmutter ent- 
sprechend der Darstellung.von Figur 2 in Mit- 
nahmeposition der Freilaufkupplung in 
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Schlie3drehrichtung, 

Fig. 4 eine der Figur 3 entsprechende Darstellung in 
Mitnahmeposition der Freilaufkupplung in Off- 
nungsdrehrichtung und 

Fig. 5 eine den Figuren 3 und 4 entsprechende Dar- 
stellung in einer der Freilaufpositionen der 
Freilaufkupplung. 

[0010] In der Ansicht der gesamten Oberwurf mutter 
in Figur 1 erkennt man im einzelnen einen Innenkorper 
1 und einen AuBenkorper 3, wobei der AuBenkorper 3 
auf dem Innenkorper 1 drehbar gelagert ist. Der Innen- 
korper 1 hat das fur eine Oberwurf mutter ubliche Innen- 
gewinde 2, was Figur 2 zu entnehmen ist. Zum Betati- 
gen der Oberwurf mutter finden sich an der AuBenserte 
des AuBenkorpers 3 Werkzeug-Anlageflachen 4, bei 
denen es sich um Schlusselflachen zum Ansetzen eines 
Gabel- oder eines Ringschlussels handelt. Als Sechs- 
kant-Oberwurfmutter hat der AuBenkorper 3 in Um- 
fangsrichtung sechs solcher Werkzeug-Anlageflachen 
in regelmaBiger Anordnung, die je fur sich eben sind. 
[0011] Weiter zeigen die Figuren 1 und 2 Kuppelglie- 
der5, die als freigeschnitteneoder-geformte Federzun- 
gen ausgebildet sind und entsprechend mittels eines 
Federgelenks 6 einstiikkig mit dem AuBenkorper 3 ver- 
bunden sind. Je Werkzeug-Anlageflache 4 ist ein sol- 
ches Kuppelglied 5 verhanden, das sich in Umfangs- 
richtung des AuBenkorpers 3 erstreckt. Samtliche Kup- 
pelglieder 5 liegen in Richtung einer Umfangslinie des 
AuBenkorpers 3 fluchtend hintereinander. 
[0012] Die Kuppelglieder 5 sind Teile einer Freilauf- 
kupplung 7, bei der es sich um eine Ratschenkupplung 
handelt, die zwischen dem AuBenkorper 3 und dem In- 
nenkorper 1 angeordnet ist. Dazu gehoren weitere Rat- 
schenglieder 8 in Gestalt von zahnformigen Vorsprun- 
gen, die ais Zahnkranz entlang einer Umfangslinie an 
der AuBenseite des Innen korpers 1 angeordnet sind. 
Die Ratschenglieder 8 am Innenkorper 1 sind in gleicher 
Anzahl wie die Kuppelglieder 5 am AuBenkorper 3 vor- 
handen. 

[0013] Wie man insbesondere den Figuren 3 bis 5 5 
entnimmt, haben die Kuppelglieder 5, die in Achsrich- 
tung der Oberwurf mutter bezogen auf der Hone der Rat- 
schengliederS am Innenkorper 1 liegen, an ihren Innen- 
seiten vorstehende Hakenkopfe 1 0 mit einer zu ihrer An- 
lenkseite hin llegenden, hinterschnittenen Flanke 11. 
Entsprechend weisen die Ratschenglieder 8 am Innen- 
ring 1 eine in Radialrichtung gesehen hinterschnlttene 
Vorderf lanke 1 2 auf, an der der Hakenkopf 1 0 mit seiner 
Flanke 11 des jeweiligen Kuppelgliedes 5 dann zur An- 
lage kommt, wenn der AuBenkorper 3 relativzum Innen- 
korper 1 im Uhrzeigersinn gedreht wird. In diesem Fall 
besteht eine kraftschliissige Verbindung zwischen dem 
AuBenkorper 3 und dem Innenkorper 1 mittels Form- 
schluB. 

[0014] An ihrer radial nach innen hin liegenden Seite 



haben die Kuppelglieder 5 an ihren Hakenkopfen 10 ei- 
ne Gleitfl&che 13, die In ihrer Steigung in Umfangsrich- 
tung gesehen an die Steigung einer ruckwartigen Flan- 
ke 14 an den Ratschengliedem 8 angeglichen ist. In der 

5 Ausgangslage tauchen die Hakenkopfe 1 0 der Kuppel- 
glieder 5 in die Lucken zwischen den vorspringenden 
Ratschengliedem 8 am Innenkorper 1 ein. Wird der Au- 
Benkorper 3 relativ zum Innenkorper 1 entgegen dem 
Uhrzeigersinn gedreht, laufen die Hakenkopfe 10 an 

10 den Kuppelgliedern 5 mit ihren Gleltflachen 13 auf die 
ruckwartigen Flanken 14der Ratschenglieder 8 auf. Die 
radial nach innen gerichtete Federkraft des Federge- 
lenks 6 der Kuppelglieder 5 ist so ausgelegt, daB bei der 
ublichen Hemmung uber das Innengewinde 2 in aufge- 

15 schraubter Lage der Oberwurfmutter der Innenkorper 1 
dem AuBenkorper 3 in der Drehrichtung entgegen dem 
Uhrzeigersinn nicht nachfolgt, weswegen bis zum Errei- 
chen des in radialer Richtung hochsten Punktes der 
ruckwartigen Flanken 14 der Ratschenglieder 8 die 

20 Kuppelglieder5 radial nach auBen hin ausweichen miis- 
sen, was in Figur 5 deutlich gemacht ist. Beim Weiter- 
drehen des AuBenkorpers 3 relativ zum Innenkorper 1 
entgegen dem Uhrzeigersinn federn die Kuppelglieder 
5 radial nach innen hin zuruck, wobei die Hakenkopfe 

25 10 in die Lucken zwischen den Ratschengliedem 8 ein- 
tauchen, wonach dann beim Weiterdrehen des AuBen- 
korpers 3 emeut die radiale Auslenkung der Kuppelglie- 
der 5 erfolgt. 

[0015] Wie aus den Figuren 2, 3 und 4 hervorgeht, 
30 haben die Kuppelglieder 5 am AuBenkorper 3 auBenlie- 
gende Ruckenflachen 9, die mit den Werkzeug-Anlage- 
flachen 4 in einer gemeinsamen Ebene liegen, solange 
eine Auslenkung der fedemden Kuppelglieder 5 nach 
auBen hin nicht erfolgt. Werden die Kuppelglieder info!- 
ge des Auflaufens ihrer Hakenkopfe 10 auf die Rat- 
schenglieder 8 am Innenkorper 1 nach auBen hin abge- 
drangt, wie es Figur 5 zeigt, stehen die dann leicht ge- 
wolbten Ruckenflachen 9 der Kuppelglieder 5 in radialer 
Richtung deutlich uber die ebenen Werkzeug-Anlage- 
flachen 4 nach auBen hin uber. 
[001 6] Setzt man in der Ausgangslage, in der die Ruk- 
kenflachen 9 der Kuppelglieder 5 mit den Werkzeug-An- 
lageflachen 4 ebenengleich sind, an den Werkzeug-An- 
lageflachen 4 einen Gabel- oder einen Ringschlussel an 
und dreht man dann von der Ausgangslage entgegen 
dem Uhrzeigersinn den AuBenkorper 3 relativ zum In- 
nenkorper 1 , dann konnen die Kuppelglieder 5 nicht in 
der beschriebenen Weise nach auBen hin ausweichen. 
Vielmehrbieiben die. Kuppelglieder 5 in derjenigen Po- 
sition, die sich aus Figur 4 ergibt, was bedeutet, das in 
radialer Richtung gesehen die Kuppelglieder 5 von dem 
Werkzeug niedergehalten werden. Entsprechend sitzen 
die Kuppelglieder 5 mit den Gleitflachen 1 3 ihrer Haken- 
kopfe 10 auf den ruckwartigen Flanken 14 der Rat- 
schenglieder 8 am Innenkorper 1 auf, denn ein werterer 
Anstieg in Umfangsrichtung auf der ruckwartigen Flan- 
ke 14 der Ratschenglieder 8 Ist nicht moglich. Dadurch 
wird beim Weiterdrehen des AuBenkorpers 3 relativ zum 
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aufsitzendes Werkzeug die Drehmitnahme auch in 
Offnungsdrehrichtung erfolgt. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , 
5 dadurch gekennzelchnet, 

daB die Freilaufkupplung (7) eine Ratschenkupp- 
lung ist, die feste Ratschenglieder (8) am Innenkor- 
per (1) sowie am AuBenkorper (3) wenigstens ein 
radial bewegiich angeordnetes, mit den Ratschen- 
10 gliedern (8) am Innenkorper (1) in Eingriff bringba- 
res Ratschenglied ais Kuppelglied (5) hat. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzelchnet, 

15 daB die Ratschenglieder (8) am Innenkorper (1) 
und eine entsprechende Anzahl der Kuppelglieder 
(5) am AuBenkorper (3) jeweils entlang einer Um- 
fangslinie hintereinander angeordnet sind. 

20 4. Vorrichtung nach Anspruch 2 Oder 3, 
dadurch gekennzelchnet, 

daB die Kuppelglieder (5) am AuBenkorper (3) in 
dessen Umfangsrichtung liegende, daran nach Art 
von Federzungen mittels eines Federgelenks (6) 
25 einstiickig angeformte Klinken sind, die in nicht aus- 
gelenkter Position mit der Werkzeug-Anlageflache 
(4) bundig liegende Ruckenflachen (9) haben. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, 
30 dadurch gekennzelchnet, 

daB der AuBenkorper (3) auBenseitig zwei oder 
mehrere Werkzeug-Anlageflachen (4) in Form von 
ebenen Schlusserflachen hat und je Anlageflache 
(4) ein Kuppelglied (5) vorhanden ist, das mit seiner 
35 Ruckenflache (9) in nicht ausgelenkter Lage mit der 
zugehorigen Anlageflache (4) ebenengleich ist. 



Innenkorper 1 entgegen dem Uhrzeigersinn der Innen- 
kdrper 1 in dieser Drehrichtung mitgenommen. Die hier- 
bei auftretenden Krafte in radialer Richtung, die die Kup- 
pelglieder 5 in radialer Richtung nach auBen hin abzu- 
drangen suchen, werden hierbei von den Gegenflachen 
des Werkzeugs aufgenommen, an denen sich die Kup- 
pelglieder 5 mit ihren Ruckenflachen 9 abstiitzen. Trotz 
der Keilwirkung, die zwischen den in Umfangsrichtung 
relativ gering ansteigenden ruckwartigen Flanken 14 
der Ratschenglieder 8 am Innenkorper 1 und den Gleit- 
flachen 13 an den Hakenkopfen 10 der Kuppelglieder 5 
besteht, konnen infolge der sicheren Anfage der Kup- 
pelglieder 5 an dem betreffenden Werkzeug erhebliche 
Krafte in Umfangsrichtung von dem AuBenkorper 3 auf 
den innenkorper 1 ubertragen werden. 
[0017] In den zeichnerischen Darstellungen ist die 
Drehrichtung des AuBenkorpers 3 relativ zum Innenkor- 
per 1 im Uhrzeigersinn der SchlieB- oder Anzugsdreh- 
richtung der Uberwurfmutter zugeordnet. In dieser 
Drehrichtung erfolgt also stets eine Mitnahme des In- 
nenkorpers 1 durch den AuBenkorper 3. In der entge- 
gengesetzten Offnungs- oder Losedrehrichtung hat der 
AuBenk6rper3 relativ zum Innenkorper 1 einen Freilauf, 
solange das beschriebene Niederhalten der Kuppelglie- 
der 5 nicht erfolgt. Entsprechend besteht in dieser Dreh- 
richtung eine Drehmitnahme des Innenkorpers 1 uber 
den AuBenkdrper 3 nur dann, wenn ein ordnungsgemaB 
am AuBenkorper 3 an den Werkzeug-Anlageflachen 4 
angesetztes Werkzeug mit seinen Gegenflachen auch 
auf den Ruckenflachen 9 der Kuppelglieder 5 aufsitzt 
und deren radiales Ausweichen nach auBen hin verhin- 
dert. 



PatentansprUche 

1 . Vorrichtung zum Einfuhren eines Kabels mit zumin- 
dest einem eiektrischen oder optischen Leiter in ein 
entsprechendes Gerat, einen Steckverbinder oder 
dergl. mit einer auf einen Gewindeansatz auf- 
schraubbaren Uberwurfmutter, die aus einem In- 
nenkorper (1) mit einem auf den Gewindeansatz 
passenden Innengewinde (2) sowie aus einem auf 
dem Innenkorper (1 ) drehbar gelagerten AuBenkor- 
per (3) mit wenigstens einer daran auBenseitig an- 
geordneten Werkzeug-Anlageflache (4) besteht 
und durch die das Kabel hindurchfuhrbar ist, 
dadurch gekennzelchnet, 
daB zwischen dem Innenkorper (1) und dem Au- 
Benkorper (3) eine diese beiden Korper (1, 3) in 
SchlieBdrehrichtung stets kuppelnde Freilaufkupp- 
lung (7) mit wenigstens einem beweglichen Kuppel- 
glied (5) angeordnet ist, das bei Freilauf in Off- 
nungsdrehrichtung radial nach auBen bis uber die 
Werkzeug-Anlageflache (4) des AuBenkorpers (3) 
hinaus ausweicht, wobei nurbeim Niederhalten des 
Kuppefgliedes (5) durch ein auf der betreffenden 
Werkzeug-Anlageflache (4) des AuBenkorpers (3) 



6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 5, 
dadurch gekennzelchnet, 

^o daB die Ratschenglieder (8) am Innenkorper (1) 
zahnformige Vorsprunge sind, die in Umfangsrich- 
tung am Innenkorper (1) angeordnet sind und die 
eine in Sch iieBd re h richtung ruckwartige Flanke 
(1 4) mit einer in Offnungsdrehrichtung solchen Stei- 

45 gung haben, daB zum einen uber das sich darauf 
abstutzende, niedergehaltene Kuppelglied (5) das 
in SchlieBdrehrichtung aufgebrachte Anzugsdreh- 
moment uberwunden und zum anderen das feder- 
belastete Kuppelglied (5) im Freilauffall ohne Mit- 

50 nahme des Innenkorpers (1) mit entsprechender 
Kraft radial nach auBen gedrangt wird. 



Claims 

55 

1 . Device for introducing a cable with at least one elec- 
trical or optical conductor into a corresponding de- 
vice, a plug or similar with a sleeve nut which can 
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be screwed onto a threaded neck and consists of 
an inner body (1) with an inner thread (2) which cor- 
responds to the threaded neck and an outer body 
(3) arranged in a rotating way on the inner body (1) 
with at least one tool contact surface (4) arranged s 
on it on the outside and through which the cable can 
be guided, 

characterised in that 

between the inner body (1) and the outer body (3) 
a freewheel clutch (7) coupling these two bodies (1 , 10 
3) constantly in the closure rotation direction is ar- 
ranged with at least one movable coupling member 
(5) which upon freewheeling in the opening direc- 
tion deviates radially outwards beyond the tool con- 
tact surface (4) of the outer body (3) wherein only « 
when the coupling member (5) is held down by a 
tool arranged on the relative tool contact surface (4) 
of the outer body (3) the carrying along in rotation 
also takes place in the opening rotation direction. 

20 

Device according to claim 1 , 
characterised in that 

the freewheel clutch (7) is a ratchet clutch which has 
fixed ratchet members (8) on the inner body (1) as 
well as on the outer body (3) at least one ratchet 25 
member arranged in a radially movable way which 
can be brought into engagement with the ratchet 
members (8) on the inner body (1) as a coupling 
member. 

30 

Device according to claim 2, 
characterised in that the ratchet members (8) on 
the inner body (1) and a corresponding number of 
the coupling members (5) on the outer body (3) are 
respectively arranged along a peripheral line be- 35 
hind each other 

Device according to claim 2 or 3, 
characterised In that 

the coupling members (5) are catches lying on the 40 
outer body (3) in its peripheral direction formed on 
it in a one-component way as spring tongues by 
means of a spring joint (6), wherein these catches 
in a non-deflected position with the tool contact sur- 
face (4) have flush lying rear surfaces (9). 45 

Device according to claim 4, 
characterised in that 

the outer body (3) has on the outer side two or more 
tool contact surfaces (4) in form of level key surfac- so 
es and for each contact surface (4) a coupling mem- 
ber (5) is present which with its rear surface in non- 
deflected position is at the same level as the asso- 
ciated contact surface (4). 
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Device according to one of the claims 2 to 5, 
characterised in that 

the ratchet members (8) on the inner body (1) are 



teeth-like shoulders which are arranged in the pe- 
ripheral direction on the inner body (1) and which 
have a rear flank (14) in the closure direction with 
such an incline in opening rotation direction that on 
the one hand by means of the held back coupling 
member (5) supported thereupon the tightening 
torque applied in the closure rotation direction is 
overcome and on the other hand the spring-loaded 
coupling member (5) in the case of free running is 
pushed without taking along the inner body (1) with 
corresponding force radially outwards. 



Revendications 

1. Dispositif pour inserer un cable, comprenant au 
moins unconducteurelectriqueou optique, dans un 
appareil adequat, un connecteur a fiches ou autre 
piece analogue, avec un ecrou d'accouplement qui, 
pouvant etre vissesur un appendice filete, est com- 
post d'un corps interieur (1) avec filetage interieur 
(2), adapts a I'appen dice filete, ainsi que d'un corps 
exterieur (3) avec au moins une surface de contact 
pour un outil (4) disposee sur le c6te externe, le ca- 
ble pouvant dtre passe a travers ledit ecrou d'ac- 
couplement, 

characterise en ce 

qu'un accouplement libre (7), qui accouple cons- 
tamment ces deux corps (1 , 3) dans le sens de ro- 
tation de fermeture, est dispose entre le corps inte- 
rieur (1) et le corps exterieur (3) et comprend, au 
moins, un element d'accouplement mobile (5) qui, 
en course libre, dans le sens de rotation d'ouvertu- 
re, devie vers I'exterieur, dans le sens radial, au dela 
de la surface de contact pour un outil (4) du corps 
exterieur (3), I'entramement en rotation ne s'effec- 
tuant egalement dans le sens de rotation d'ouver- 
ture que lorsque I'element d'accouplement (5) est 
maintenu abaisse par un outil qui porte contre la 
surface de contact pour un outil correspond ante (4) 
du corps exterieur 

2. Dispositif selon la revendication 1 , 
caracterls6 en ce 

que I'accouplement libre (7) est un accouplement 
a cliquet qui prSsente, sur le corps interieur (1 ), des 
elements d'encliquetage fixes (8) et, sur le corps ex- 
terieur (3) r au moins un element d'encliquetage, 
mobile dans lesens radial, en tantqu'6lement d'ac- 
couplement (5) qui peut etre mis en prise avec les 
elements d'encliquetage (8), qui equipent le corps 
interieur (1). 

3. Dispositif selon la revendication 2, 
characterise en ce 

que les elements d'encliquetage (8), qui equipent 
le corps interieur (1), et un nombre correspondent 
d'elements d'accouplement (5), prevus sur le corps 
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exterieur (3), sont respectivement disposes tes uns 
derrlere les autres, sur fe pourtour de celul-cl. 

4. Dispositif selon la revendication 1 2 ou 3, 
caracterise en ce 

que les elements d'encliquetage (5), qui equipent 
le corps exterieur (3), sont descliquets disposes sur 
le pourtour dudit corps exterieur (3), a partir duquel 
ils sont formes d'une seule piece, a la maniere de 
languettes elastiques a I'aide d'une articulation a 
ressort (6), lesquels cliquets presentent, en position 
non repoussee vers I'exterieure, des surfaces arrie- 
re (9) qui sont a surface plane avec la surface de 
contact pour un outil (4). 

5. Dispositif selon ia revendication 4, 
caracterise en ce 

que le corps exterieur (3) possede, sur le cote ex- 
terieur, deux ou plusieurs surfaces de contact pour 
un outil (4) en forme de surfaces d'actionnement 
planes et que, pour chaque surface d'appui (4), un 
element d'accouplement (5) est prevu, dont la sur- 
face arriere (9), en position non repouss6e vers I'ex- 
terieur, est au mdme niveau que ia surface de con- 
tact (4) correspondante. 

6. Dispositif selon I'une des revendications 2 a 5, 
caracterise en ce 

que les elements d'encliquetage (8), qui sont pre- 
vus sur le corps interleur (1), sont des sailfies en 30 
forme de dents qui sont disposees sur le corps in- 
terieur (1 ), sur le pourtour de celui-ci, et qui presen- 
tent un f lane (1 4), a I'arriere dans le sens de rotation 
de fermeture, dont le pente ascendante, dans le 
sens de rotation d'ouverture, est telle que, d'une 35 
part, le couple initial de demarrage applique dans 
le sens de rotation de fermeture est surmonte au- 
dela de I'element d'accouplement (5), maintenu 
abaisse, y prenant appui, et que, d'autre part, Tene- 
ment d'accouplement (5) command^ par ressort est *o 
chass6 vers I'exterieur, dans le sens radial, en cas 
de course libre sans entratnement du corps inte- 
rleur (1), par force adequate. 
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